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COGNOME: ..ot NOME:.................. Matricola: ........cc.....

FIRMA: ... e

Criterio di valutazione: 2 punti per ogni risposta corretta, -0.5 punti per ogni risposta errata, 0 punti per ogni risposta
omessa.

Problema 1. Si consideri la trave reticolare in fig. 1, con f = =Fe; * (F > 0).

Q1.1 Calcolare la reazione nella cerniera in B.

O rg = F(—e, +e2) Ors= -;—F(el —ez) 8rp= gF(—el +e2) Orp= gFel - %Feg O altro
Q1.2 Calcolare la reazione nel carrello in C.

O r¢ =~—~Fe, Ore=0 O r¢ = Fe, B r¢c =2Fe; O altro
Q1.3 Calcolare lo sforzo nell’asta HE (positivo se I'asta & un tirante).

| —V2F 0-F oo 0 v2F O altro
Q1.4 Calcolare lo sforzo nell’asta GE (positivo se I'asta & un tirante).

O -2F | -F aF 0O 2F O altro
Q1.5 Calcolare lo sforzo nell’asta IL (positivo se 'asta & un tirante).

O -rF oo OF | 2F O altro
Problema 2. Si consideri la trave reticolare in fig. 2, con f = —Fez (F > 0).

Q2.1 Calcolare lo sforzo nell’asta CD (positivo se I’asta & un tirante). Nep == V_S- F

Q2.2 Calcolare lo sforzo nell’asta CE (positivo se I’asta & un tirante). Neg= 0

Q2.3 Calcolare lo sforzo nell’asta GE (positivo se 1’asta & un tirante). Nge = 0

Problema 3. Si consideri il sistema di fig. 3 e sia A la matrice di equilibrio ottenuta con il metodo delle densita di forza.
Indichiamo con dm e o, rispettivamente, un generico meccanismo e un generico stato di sollecitazione autoequilibrato del
sistema.

Q3.1 -Calcolare il numero di stati di sollecitazione autoequilibrati n,s (n.s = Dim(KerA)) e il numero di meccanismi n,
" (nm = Dim(KerAT)).

Ones=1 nm=1 0One=2 n,=1 Bn.=1 n,=2 One=2 n,=2 O altro
Q3.2  dm =[dBs,dBy,dos,doy,dps,dpy T =d[0,1,1,0,0, —-1]7 € KerAT. BV DOF
Q3.3 cr=[0'1,0'2,0'3,0'4,0'5]T=o'o[1,—ﬁ,l,—ﬁ;l]TeKerA. OV AF
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Problema 4. Si consideri il sistema di fig. 4 esia A la matrice di equilibrio ottenuta con il ﬁ;etodd delle densita di forza.
Indichiamo con f e o, rispettivamente, un generico carico compatibile e un generico stato di sollecitazione autoequilibrato del
sistema. ‘

Calcolare il numero di stati di sollecitazione autoequilibrati n,, (1., = Dim(KerA)) e il numero di meccanismi n.;,

Q4.1 - Dim(KerAT)).

Bn,=1 nn,=1 Onye=2 an=1 Ons=1 nn=2 Ons=2 nm=2 O altro
Q4'2 f=[.sz,.fDW.fE‘-h.va’fG!:va]T=f[1’"lv—l)-l’—lillTGImA' av .F
Q4.3 cr=[o'1,¢72,o'3,¢74,0'5,o's]T=o'o[1;—1,—1,1',-—2,1]TEKerA. , BV OF

Problema 5. Si faccia riferimento alla sezione rappresentata in fig. 5.

Q5.1 Calcolare l'ordinata y' o del centro di massa. , Vo= z‘l"
Q5.2 Calcolare il momento di inerzia della sezione rispetto all’asse E’.‘ ; Jer = [z A ‘é

Problema 6. Si faccia riferimento alla sezione rappresentata in fig. 6.

Q6.1 Calcolare il momento statico della sezione rispetto all’asse z'. Sy = -—3—-

TOTALE PUNTI DISPONIﬁILi; 34
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