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Criterio di valutazione: 2 punti per ogni risposta corretla, 0 punti per ogni risposta omwessa, O punti per ogni risposta
a completamento errala, -0.5 punti per ogni risposta a scelta multipla crrata.

Preblema 1. Si consideri il sistema rappresentate in fig. 1{a)
Q1.1 1l contro istantaneo di rotazione del prirno corpo si trova nel punto:

O 4 O R acC anp O aluo

Q1.2 Caleolare il carico critico del sistema in fiz. 1(a). pff') = 4— (K.Q, + 2@::\

i

Q1.3 1l sistema in fig. 1(b) si ottiene da quello in fiz. 1(a) sostituendo in A il carrello con un peudolo verticale e

agoiungendo un molla rotazionale. Chiamando pg Vil carico eritico di quesla sistema si ha:

0 p < ple) O p o pl m s

Problema 2. Si consideri il sistema rappresentato in fig, 3{a) e si considerine le equazioni di equilibrio esatte, non
linearizzate, Siindichi con 4§ lo spostamento verso il basso del punto A e con ¢ la rotazione antioraria del corpo.

Sioseriva la relazione che deve sussistere tra & e @ affinché i i
Q2.1 Pequilibrio sia soddisfatto in una configurazione diversa da quella o o= ’?— [y (_P
iniziale. A

Si seriva la relazione che deve sussistere tra p e @ affinché
Q2.2 'equilibrio sia soddisfatto in una configurazione diversa da quella 'f’-’ =
iniziale.

K,?_ COS(.P
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Q2 Considerando le equazioni linearizzale, si confronti il carico critico del sistema in fig. 3(b) con quello del sistema
in fig. 3(a). Si ha:

D Pg)) <‘P,(;ﬂ) n }')E;b) . pil}) D pib) > p(u)
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Q: Considerando le equazioni linearizzate, si confronti il earico critico del sistema in fig. 3{c) con quello dej sistema
in fig. 3(a). Si ha:

B < 0 pl) = pl O A9 > pl)

continua ...



Problema 3. Si consideri il sistema rappresentato in fig. 2.

F-N1iF
Q3.1 Calcolare il carico critico. Pe= — e %

Considerando I'autovettore corrispondente al carico critico, il rap- o Z - \/ 17
Q3.2 porto tra la rotazione assoluta del primo corpo e quella del terzo r == < O
corpo vale: tHt “r

Problema 4. Si consideri il sistema reticolare piano in figura 4.

-
Q4.1 Calcolare la reazione in A. Ri= = )\’{_,
5

Q4.2 lCya,l(rzol:aure lo's‘forzo nell’asta indicata da un asterisco (positivo se N 242 /{L
asta & un tirante). 2

Q4.3 11 numero di stati di sollecitazione autoequilibrati indipendenti vale:

On,=0 On,=1 B n,=2

Q4.4 1] numero di cinematismi indipendenti vale:

On, =0 Bn,=1 On,=2

Problema 5. Si consideri il sistema reticolare spaziale in figura 5. 1 nodji, sia liberi che vincolati, si trovano ai vertici
di un cubo di lato [. Sul nodo A agisce il carico p = —%el - %62.

Q5.1 Trovare il numero di aste scariche.

01 03 5 a7 O altro
Q5.2 Ca.lf:olare lo sforzo nell’asta BF' (positivo se l’asta & un tirante). Npp = V2 /11

Q5.3 Calcolare lo sforzo nell’asta.éG (positivo se Pasta & un tirante). Neg = — \/__7: ,(’l,

Q5.4 Calcolare lo sforzo nell’asta C'F' (positivo se ’asta & un tirante). Nep = {b

TOTALE PUNTI DISPONIBILI: 34







